ARROBO




Gracias por comprar la ASPIRADORA ROBOT AIRROBO.

Se recomienda encarecidamente que lea y comprenda el manual de usuario en su totalidad antes de utilizar por primera vez el robot a fin de
obtener un uso adecuado, informacion de seguridad e instrucciones de mantenimiento correctas para la ASIPRADORA ROBOT AIRROBO.
Este manual de usuario contiene las instrucciones para el usuario; no cubre todas las situaciones posibles. Si se encuentra con alguna
situacion que no esté contemplada en este manual de usuario, pongase en contacto con nuestro servicio de atencion al cliente en:
support.airrobo(@ubtrobot.com para recibir asistencia técnica sobre ¢l producto.

Este manual de usuario se actualizara cuando se produzcan nuevas actualizaciones de software o hardware, y el contenido y las imagenes
pueden actualizarse sin previo aviso.

Parte 1 Informacion de Seguridad

1.1 Limitaciones de Uso

El producto se utiliza Ginicamente para la limpieza de suclos en un entorno doméstico y no puede utilizarse en exteriores (como terrazas
abiertas), en entornos distintos del suelo (como sofas) ni en entornos comerciales o industriales.

No utilice el producto en zonas en el aire (como éticos, terrazas abiertas y encima de muebles) sin una valla de proteccion.

No utilice el producto a una temperatura superior a 40°C o inferior a 0°C o cuando haya liquidos y sustancias pegajosas en el suelo.

Cuelgue los cables en el suelo antes de usarlos para evitar que sean arrastrados por el aparato.

Retire los objetos fragiles y las impurezas (como jarrones y bolsas de plastico, etc.) que estén en el suelo para evitar que se dailen los
objetos de valor cuando el aparato se atasque o reciba un ligero impacto.

Las personas con trastornos fisicos, psicologicos o sensoriales (incluidos los nifios) no pueden utilizar o manipular el producto.

Los ninos no pueden utilizar el producto como juguete. Mantenga a los nifios y a las mascotas alejados cuando el aparato esté funcionando.
Mantenga el cepillo principal y otras herramientas de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No coloque objetos (incluidos nifios y animales domésticos) sobre la maquina fija o en movimiento.

Mantenga el cabello, los dedos y otras partes del cuerpo humano o de los animales domésticos alejados de la entrada de aspiracion cuando
la maquina esté¢ funcionando.

No utilice el producto para barrer objetos en llamas (como colillas de cigarrillos encendidas).

No utilice el producto para limpiar alfombras de pelo largo (algunas alfombras oscuras pueden no limpiarse normalmente).

Evite que el aparato aspire objetos duros o afilados (como residuos de materiales decorativos, vidrio y clavos de hierro, etc.).

No mueva la maquina sujetando la cubierta protectora del sensor de distancia laser y el parachoques de colision.

Limpie o mantenga el aparato y la estacion de carga bajo el estado de desactivacion o apagado.

No limpie ninguna parte del producto con un pafio hiimedo ni con ningun liquido.

Utilice el producto de acuerdo con el Manual de Usuario. El usuario debe responsabilizarse de los dafios y perjuicios causados por un uso
inadecuado.

Por favor, no utilice la funcion de trapeado para alfombras y parte superior de los muebles.

Asegtirese de retirar el deposito de agua cuando la maquina se esté cargando.

1.2 Bateria y Carga

No utilice una bateria, una estacion de carga o un cargador proporcionados por terceros.

No desmonte, reporte ni vuelva a montar la bateria o la estacion de carga de forma arbitraria.

Mantenga la estacion de carga alejada de una fuente de calor (como una placa calefactora).

No limpie las metrallas de la estacion de carga con un pano hiimedo o con las manos mojadas.

No elimine de manera arbitraria las baterias usadas. Las baterias usadas deben ser desechadas por una empresa de reciclaje profesional.

Si la linea de alimentacion esta dafada o rota, desactivela inmediatamente y sustitiyala a través de los canales oficiales.

Asegurese de que la maquina esté apagada durante el transporte y el producto debe ser transportado en su embalaje original.

Si la maquina no se utiliza durante mucho tiempo, debe cargarse completamente y colocarse en un lugar fresco y seco. Cargue la maquina al
menos cada 3 meses para evitar que las baterias se dafien por una descarga excesiva.

El aparato s6lo debe utilizarse con la fuente de alimentacion suministrada con el aparato.

El adaptador debe ser retirado de la toma de corriente antes de limpiar o realizar el mantenimiento del aparato.

El aparato contiene baterias que solo pueden ser sustituidas por personas cualificadas.

La bateria debe retirarse del aparato antes de desecharlo.

El aparato debe estar desconectado de la red eléctrica cuando se retire la bateria.

La bateria debe eliminarse de forma segura.

ADVERTENCIA: Para recargar la bateria, utilice inicamente la unidad de alimentacion desmontable (modelo: xxx) suministrada con este
aparato.

1.3 Informacion sobre la Seguridad del Laser

El sensor de distancia del laser del producto cumple con la norma para productos laser de clasel de la IEC60825 y no produce radiacion
laser peligrosa.

Clase de laser Clase 1 [EC-60825

La salida maxima del laser del producto es de 10mW

Tiempo de pulso del cabezal del laser (1/2300) s

Radiacion laser invisible

Energia laser: la exposicion cerca de la abertura puede causar quemaduras

Norma: [EC 60825-1:2014



Parte 2 Descripcion del producto

2.1 Lista de embalaje

&
. g:g

Unidad principal X 1 Estacion de carga X 1 Adaptador X 1 Cepillo de limpieza X 1

Filtro HEPA + Filtro de Esponja Pano de limpieza X1 Cepillo lateral izquierdo X2 Deposito de agua controlado

X1 Cepillo lateral derecho X2 eléctricamente X 1

2.2 Presentacion del Producto

* Funcion de las Teclas

(") Barrido/Encendido y Apagado [ON &OFF] -Recarga/ limpieza local
* Presione brevemente para iniciar el Barrido/Pausa * Presione brevemente para Recargar/Pausa
* Mantenga presionado durante 3 segundos para * Mantenga presionado para iniciar la limpieza parcial

ENCENDIDO/APAGADO [ON/OFF]
* Mantenga presionado durante 15 segundos para realizar un
apagado forzado en circunstancias anormales.

Indicador luminoso Reiniciar WiFi
* Azul: Funcionamiento normal o carga sPulse () '0‘ los dos botones simultaneamente durante 3
* Rojo: Condicion anormal o bateria baja segundos

* Morado: El equipo no esta conectado a la red.

¢ Unidad principal

Barrido/ON

Recarga/
limpieza local

Tapa de la rejilla del filtro
Sensor de pared

Boton del contenedor de

polvo

‘Botén de reinicio del

sistema
Puerto de actualizacion del
sistema

(Este puerto es solo para
uso profesional



« Sensor y Estructura

Sensor de distancia laser LDS

Sensor anticaidas
Anti-collision sensor for radar—— il N
Sensor de recarga por infrarrojos — ontacto de carga

s o Rueda universal

~ Cepillo lateral

Tapa de la bateria

- Rueda motriz

) T Cepillo rotativo

Sensor anticolision de

infrarrojos

[ =] Hebilla de la tapa del

cepillo rotativo

* Estacién de carga

Luz indicadora de alimentacion

. i Ranura para captura
Zona de emission de sefiales P P

Clavijas de la estacion de carga Placa de cubierta

Ranura para cables

Perno de envoltura

Puerto adaptador de alimentacion




Parte 3 Instalacion y funcionamiento

3.1 Instalacién

1. Conecte la linea de alimentacion y pase el cable sobrante por la ranura. (Figura3.la)
2. Coloque la estacion de carga contra la pared y conecte la alimentacién (Figura3.1b)

(Figura 3.1a) (Figura 3.1b)

Nota:

e Asegure un espacio superior a 0,5 m a ambos lados de la estacién de carga y un espacio superior a 1,5 m en la parte delantera.

. Si el cable de alimentacion esta en posicion vertical con respecto al suelo, puede ser arrastrado por el aparato y, en consecuencia, la estacion
de carga puede apagarse.

. El indicador de carga se enciende normalmente cuando se enciende y se apaga al momento de cargarse.

3. No mueva la estacién de carga arbitrariamente y manténgala alejada de la luz solar directa. (Figura3.1c)

Nota:

. Si la estacion de carga se traslada, el aparato puede fallar en el posicionamiento y perder el mapa. Cuando se reinicie, el aparato reconstruira
y memorizara el mapa vy el mapa reconstruido puede perder la informacién de limpieza en lo que respecta a las zonas prohibidas y otras
ZOonas.

. La luz solar directa interferira con la sefial de recarga y, en consecuencia, es posible que el aparato no pueda volver a la estacion de carga-

4.Instalacion del cepillo lateral. (Figure3.1d )
Haga que ¢l cepillo lateral izquierdo (L) y el cepillo lateral derecho (R) se correspondan con L y R en la carcasa inferior, presione L y R y los
cepillos laterales se instalaran hasta que oiga un sonido de "crujido" .

5.Puesta en marcha y carga. (Figura 3.1e)

Mantenga pulsado C) para encender el robot. Cargue el robot en la estacion de carga cuando la luz del indicador de alimentacion esté
normalmente encendida.

Nota:

Si la maquina no se puede poner en marcha debido a que la bateria esta baja, cargue el aparato en la estacion de carga y la méquina se pondrd en
marcha automaticamente. La maquina puede funcionar normalmente sélo cuando el nivel de la bateria es >20%.

(Figura 3.1¢) (Figura 3.1d) (Figura 3.1 e)



6. Conecte la APP del mévil (este paso puede omitirse)
Consulte la guia de conexion WiFi, luego conecte la APP del movil

7. Comienzo de la limpieza

Después de encender el robot, pulse brevemente la tecla O del robot o utilice la APP del movil para iniciar la limpieza.

(pulse cualquier boton para hacer una pausa durante el uso).
Nota:
. El robot barredor no puede utilizarse para eliminar liquidos.

. Si el nivel de la bateria es inferior a 20, la maquina no puede funcionar. Carguela.
. La maquina volvera a la estacion de carga automaticamente si el nivel de la bateria es inferior al 20% en uso y se apagara
y comenzard a limpiar automaticamente cuando el nivel de la bateria alcance el 80%.
. Retire los diversos cables (incluyendo el cable de alimentacion de la base de carga) del suelo antes de su uso para evitar cortes y danos de

objetos o cables cuando los cables sean arrastrados por el aparato.

8.Instalacién del modo trapeador (Figura 3.1f)
(a) Instale el deposito de agua con control eléctrico;
(b) Llene el deposito de agua: retire la tapa y llene con agua;

(c) Instale el modulo: empuje el modulo horizontalmente a lo largo de la parte trasera del robot.

El médulo esta instalado en su sitio si se oye un "clic".

(Figura 3.1f)

9.Retirar el modo trapeador (Figure3.1g)

Cuando el robot haya terminado de trabajar, pulse el boton situado en
el centro del deposito de agua para retirar el modo trapeador hacia
atras, vacie el agua del deposito de agua y limpie el pafio de trapeado
(no mueva ni gire el robot durante la limpieza).

#

(Figura 3.1g)

10. Instrucciones para el modo trapeador

(D) No use el modo trapeador cuando se deja fuera de uso.

@) Por razones de seguridad, asegtirese de retirar el modo trapeador
cuando se esté cargando o no se utilice.

(3 No trapee la alfombra. Especifique una zona prohibida en la APP
para evitar que la maquina entre en la alfombra.

@ Para conseguir un mejor efecto de trapeado, el modo trapeador
debe instalarse después de barrer el suelo tres veces.

(& Para afadir agua o limpiar el pafio de polvo cuando la maquina
funciona, pongala en pausa, y saque y vuelva a montar el modo
trapeador seglin los pasos 8 y 9. No mueva ni gire el aparato para
evitar fallar en el posicionamiento y perder el mapa.

®) La funcion de trapeado de la miquina estd pensada para limpiar y
es apropiada para realizar una limpieza profunda. No puede eliminar
las manchas persistentes de forma eficaz ni sustituir la mano de obra.



3.2 Funcionamiento

1) ENCENDIDO/APAGADO [ON/OFF]

Mantenga presionada C) la tecla durante 3 segundos, la luz del indicador se enciende y la maquina se pone en marcha.

Mantenga presionada (') la Tecla durante 3 segundos, cuando la maquina esta en modo de espera, la luz del indicador se apaga y la maquina se
detiene.

Nota: La maquina no puede apagarse cuando el aparato se esta cargando.

2) Barrido/Pausa

Después de que la maquina se pone en marcha, pulse brevemente o la tecla en el aparato o active la maquina utilizando la APP del movil.

(Pulse cualquier tecla para hacer una pausa en el uso)

Nota:

. El robot de limpieza no puede utilizarse para eliminar liquidos.

. Si el nivel de la bateria es inferior al 20%, la maquina no puede funcionar. Carguela.

. La maquina volvera a la estacion de carga automaticamente si el nivel de la bateria es inferior al 20% en uso y se apagara y empezara a
limpiar automaticamente cuando el nivel de la bateria alcance el 80%. Retire los diversos cables (incluyendo la linea de alimentacion de la
estacion de carga) del suelo antes de su uso para evitar cortes y dafios de objetos o cables cuando los cables sean arrastrados por el robot.

3) Carga
Modo automitico:
El robot volvera a la estacion de carga automaticamente después del trabajo.

Modo manual:

Bajo el estado de suspension, pulse brevemente Q la tecla para iniciar la recarga o cuando el aparato de recarga se cargue bajo el control de la
APP del mévil. La luz indicadora esta bajo el modo intermitente cuando el aparato de recarga esta cargado.

Nota: Si el robot no encuentra la estacion de carga, volvera automaticamente a la posicion inicial. Coloque el robot manualmente en la estacion
de carga para cargarlo.

4) Modo de limpieza (Figura 3.2a)

Después de que el robot se encienda, escancara y generara el mapa y lo dividira en areas de forma inteligente. A continuacion, barre las zonas una
a una a lo largo de la pared de forma ordenada, eficiente y minuciosa y planifica la ruta de limpieza en forma de arco/S. El robot volvera a la
estacion de carga automaticamente después de la limpieza.

Nota:

No mueva el robot de forma casual y frecuente cuando esté limpiando. Después de moverlo, coloque el robot cerca de la posicion original.
Cuando se ponga en marcha de nuevo, intentara reposicionarse. Después de posicionarse con éxito, seguira la trayectoria prevista y continuara
trabajando. Si el posicionamiento falla, el robot abortara la mision anterior, hara un mapa y volvera a realizar la limpieza. Incluso es posible que
no encuentre la estacion de carga.

5) Limpieza localizada
Cuando un area local necesita un barrido profundo, el usuario especifica un punto en el mapa en la APP, la maquina se dirigird automaticamente a
las proximidades del punto, tomara el punto como centro y limpiara dentro de 1.5m x 1,5m.

6) Limpieza parcial (Figura 3.2b)
Cuando el robot no puede ser controlado por la APP del movil, retire el robot al lugar que desea limpiar. Mantenga pulsado el Q boton durante 3
segundos, y el robot limpiara dos veces dentro del rango de 2mx2m centrandose en si mismo.

Area a limpiar

Area que se esta limpiando

(Figura 3.2a) (Figura 3.2b)



7) Limpieza de dreas definidas por el usuario
Utilice la APP del movil para establecer el tamaiio y la ubicacion del area que desea limpiar. Puede especificar una o mas areas. El robot limpiara
en funcion de las zonas que haya establecido.

8) Area restringida

Establezca una o varias zonas prohibidas mediante la APP del movil. El robot no barrera las zonas prohibidas, sino las otras zonas.

Nota:

. El robot puede invadir la zona restringida debido a errores de posicionamiento, sensores anormales y otras razones.

. La zona cerrada permanente puede quedar invalidada debido al gran cambio de posicion del asiento de carga y del mobiliario. Por lo tanto,
trate de no mover ni interferir con el robot durante la limpieza.

. La zona restringida permanente se perdera cuando se reconstruya el mapa

9) Programar la limpieza
La limpieza se puede programar mediante la APP del movil. El robot empezara a limpiar automaticamente a la hora senalada y volvera a la
estacion de carga después de la limpieza.

10) Reinicio del WiFi

Si el teléfono movil no se puede conectar a la maauina debido a una modificacion de la configuracion del router y  de la contrasenia o por otras
razones, presione la tecla C) y la tecla 0 simultineamente durante 3 segundos hasta que se escuche el mensaje de voz "WiFi se ha
restablecido" y la luz indicadora se vuelva de color morado y parpadee lentamente.

11) Modo DND [Do Not Disturb “No Molestar™]
El robot no barrera el suelo ni emitira una voz automaticamente en el modo DND. El tiempo disponible del modo DND puede iniciarse o
modificarse mediante la APP del movil.

12) Ajuste o potencia de aspiracion
Puede ajustar la potencia de aspiracion a nivel silencioso, nivel estandar y nivel alto mediante la APP del movil.

13) Ajuste del flujo de agua (solo para agua con control eléctrico)
Puede ajustar el flujo de agua a nivel bajo, nivel estandar y nivel alto por nivel del movil

Parte 4 Mantenimiento diario

4.1 Cepillo rotativo (limpiarlo regularmente)

1. Dé vuelta la maquina y presione la hebilla de la tapa del rodillo para sacar el cepillo rotativo.

2. Elimine el polvo del exterior y del interior del cepillo rotativo con un cepillo pequefio y limpie el cepillo rotativo.

3. Vuelva a montar el cepillo rotativo y presione la tapa del cepillo rotativo y limpie el cepillo firmemente para fijar la hebilla.

4.2 Cepillo lateral (limpiarlo regularmente)

1. De vuelta la maquina y saque el cepillo lateral hacia arriba.

2. Retire el pelo y la suciedad y vuelva a montar el cepillo lateral.

3. Haga que el cepillo lateral izquierdo (L) y el cepillo lateral derecho (R) se correspondan o L y R en la carcasa inferior, presione L y R para
volver a instalarlos.

Hebilla L{Cepillo lateral izquierdo

4?6@5‘\%1%
2 N\
; N

Cepillo principal
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4.3 Contenedor del polvo y rejilla del filtro (limpiarlos regularmente)

1. Pulse el boton y saque el contenedor del polvo.

4.4 Limpieza de la rejilla del filtro (limpiarla regularmente)

2. Abrir y limpiar el contenedor del polvo.

a. Después de un largo tiempo de uso, retire la malla del filtro, la esponja y el HEPA.

b. Limpie la malla del filtro, la esponja y el HEPA bajo ¢l agua.

c¢. Sacuda las gotas de agua y séquela de forma natural, luego tsela después de haberla secado completamente.
d. Una vez seca, instdlela en secuencia, malla filtrante - esponja - HEPA.

Malla del filtro

Boton

Tapa del filtro

Filter cover

4.5 Modo trapeador (limpiarlo siempre)

1. Retire la mopa, saque el agua del deposito de agua.

-

Esponja

HEPA @

Sponge

HEPA

2. Limpie la mopa, seque el deposito de agua y la mopa




4.6 Limpieza de los sensores (limpiarlos regularmente)

Limpiar los sensores con un trapeador suave, incluye:

1. Limpie los sensores a lo largoe de la pared de la derecha.

2. Tres sensores anti-caida en la parte inferior del aparato.

3. Sensor de evasion de infrarrojos en la parte delantera del aparato.

4. Sensor de evasion por radar en la parte superior del aparato.

5. Protector contra descargas eléctricas y metrallas de la estacién de carga en la parte inferior del aparato (corte la alimentacion durante la
limpieza).

6. Signal transmission area of charging base.

Sensor anticaida

Sensor de rango laser LD

Area de emision de sefiales

Sensor anticolision para radar

Sensor anticolisién

R Sensor de recarga infrarrojo = Pines de la base de carga
(— Contacto de carga

4.7 Bateria
Actualice el firmware mediante la APP del movil. Si se detecta un nuevo firmware, actualicelo segun las indicaciones. El nivel de la bateria debe
ser 250% durante la actualizacion del firmware, por lo que la maquina debe ser colocada en la estacion de carga.

4.8 Actualizacion del Firmware
Actualice el firmware mediante la APP del mavil. Si se detecta un nuevo firmware, actualicelo de acuerdo con las indicaciones. El nivel de la
bateria debe ser =50% durante la actualizacion del firmware, por lo que la maquina debe ser colocada en la estacion de carga.

4.9 Reinicio del sistema
Desmonte el contenedor de polvo, abra el tapén de goma y pulse la tecla Reset (consulte la pagina 4). El mapa actual se perdera y los ajustes de
tiempo, WiFi y los personalizados se reservaran después del reinicio.



Parte 5 Problemas Comunes

5.1 Preguntas Frecuentes

Problema

Solucion

El robot no se puede poner en marcha

. En caso de que el nivel de bateria sea bajo, coloque el robot en
la estacion de carga y alinéelo en la placa de electrodos, la
maquina se pondra en marcha automaticamente (si el robot esta

completamente apagado, se puede poner en marcha
automaticamente después de cargarlo por un tiempo)
. Si la temperatura ambiente es inferior a 0°C o superior a 50°C,

utilicelo a una temperatura de 0-40°C

El robot no se puede cargar

. Aleje el robot, compruebe si la luz del indicador de la estacion
de carga se enciende y confirme que ambos extremos del
adaptador de corriente de la estacion de carga estan bien
conectados.

. En caso de que el contacto sea deficiente, limpie la metralla de
la base de carga y el contacto de carga del robot o aparte el
cepillo lateral.

El robot no se puede recargar

El robot esta demasiado lejos de la estacion de carga; ponga el robot
cerca de la estacion de carga y haga otro intento.

Funcionamiento anormal

Apague y reinicie el robot.

Ruido anormal durante el uso

El cepillo principal, el cepillo lateral o la rueda pueden estar
enredados por materias extrafias; apague el robot y elimine las
materias extrafas.

La capacidad de limpieza disminuye o se desprende polvo

. El contenedor de polvo esta lleno; limpielo.

. La rejilla del filtro esta bloqueada; limpiela o cambiela.
. El cepillo principal esta obstruido por cuerpos extrafos;
limpielo.

El WiFi no se puede conectar

. Mala sefial de WiFi; aseglirese de que estd cubierto por la sefial
de WiFi.

. El WiFi estd conectado de forma anormal; reinicie el WiFi,
descargue la ultima APP e intente volver a conectarlo

. La contrasefia es incorrecta.

. El router esta disponible para la banda de frecuencia de 5GHz,
el robot de limpieza esta disponible solo para la banda de
frecuencia de 2.4GHz.

. Si no puede conectarse a la red Wi-Fi, probablemente sea
porque su Wi-Fi es de 5GHz; consulte el "Mctodo de
configuracion comun del router" para ajustarlo a 2.4GHz.

La limpieza programada en un tiempo especifico falla

En caso de que tenga un nivel de bateria bajo, la limpieza
programada en un tiempo especifico, sélo puede iniciarse cuando el
nivel de bateria no sea inferior al 30%.

Si el robot consume energia cuando se coloca siempre en la estacion
de carga

El robot consume poca energia si se coloca siempre en la estacion de
carga y permite el mejor rendimiento de la bateria.

Si el robot necesita ser cargado durante 16 horas las tres primeras
veces

La bateria de litio puede ser utilizada inmediatamente después de ser
cargada y no tiene efecto memoria.




5.2 Solucion de problemas

Problema

Solucion

Error 1: jOh cielos! No puedo encontrar el colector de polvo

La limpieza se activa cuando se saca el contenedor de polvo

Error 2: Compruebe si el radar de la parte superior esta cubierto o
bloqueado

El radar de la parte superior esta cubierto o colocado en una zona
abierta (no hay ningtin obstaculo en un area de 6x6m2)

Error 3: Coléqueme en una nueva ubicacion y vuelva a intentarlo

Levante el robot o suspéndalo en el aire

Error 4: Borre el sensor de desnivel
ubicacion

y reinicieme desde una nueva

El sensor de desnivel esta cubierto o colocado en altura

Error 5: Borre el sensor frontal y reinicieme desde una nueva
ubicacion

El sensor de evasion de infrarrojos esta sucio o cubierto.

Error 6: Borre el sensor de la derecha y reinicieme desde una nueva
ubicacion.

El sensor de pared esta sucio o cubierto

Error 7: Limpie la carcasa del radar en la parte superior y reinicieme
desde una nueva ubicacion.

El sensor de evasion del radar esta sucio o cubierto

Error 8: Compruebe si el parachoques se ha bloqueado de alguna
manera

El sensor de bordes o de colision esta atascado

Error 9: Limpie el contenedor de polvo y el filtro.

El contenedor de polvo esta lleno o la rejilla del filtro necesita ser
reemplazada.




Problema

Solucién

Error 10: El contenedor de polvo ha sido retirado, limpie el contenedor y

el filtro.

Despues de que se emita el error 9, el usuario saca la camara del
conducto y se activa el error 10

Error 11: jEstoy atascado, por favor aytideme!

El robot est4 atascado

Error 12: {Por favor, coléqueme correctamente!

El robot estd inclinado

Error 13: Compruebe si mis ruedas se han bloqueado en algiin lugar

La rueda motriz esta atascada o torcida

Error 14: Compruebe si el cepillo principal se ha atascado

El cepillo principal esta enredado o atascado

Error 15: Compruebe si el cepillo lateral se ha atascado

El cepillo lateral esta enredado o atascado

Error 16: ;Qué sucede? ;Donde esta la estacion de carga?

La estacion de carga no se encuentra o no esta enchufada.

Error 17: {Oh, cielos! Error de programa; reinicieme.

Las anomalias son causadas por una falla desconocida, reinicie el

robot.

Error 18: Se ha producido un error al iniciar el apagado

El robot recuerda al usuario y se apaga automdticamente o se

recargd.

Error 19: Bateria baja; recargue

Cuando el nivel de bateria es demasiado bajo y el robot no esta en la
estacion de carga, se activa la limpieza (el nivel de bateria es

inferior al 10%)

Error 20: Para apagarme, al¢jese de la estacion base

El robot se apaga cuando se carga en la estacion de carga

Parte 6 Parametros Basicos

Maquina

ftem

Pardmetro

Modelo

1301

Dimensién total

350%350%110mm

Peso del producto 3.3kg
Bateria de Litio 3200mAh/5200mAh
Tension nominal 14.4V

ftem S0W
Estacion de carga
ftem Parametro
Dimension total 160x143x80mm
Potencia nominal 24W
Rendimiento 24W

nominal
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Consejos utiles
Escanee el codigo QR para obtener la ltima version electronica del manual.
Incluye Inglés/Aleman/ H Z=5&/Pyccxuii/Francés/Espaiiol/Italiano
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